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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sga wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej z przewodami ttocznymi oraz
przepompowniami $ciekdw w miejscowosci Michatoéw i Leoncin.
12. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
13. Zakres rob6t obj etych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie zewnetrznej kanalizacji sanitarnej.
Realizacja Umowy dla wymienionego zakresu rzeczowego obejmuje kompleksowe wykonanie
robot:

+  przygotowawczych,

+ montazowo-instalacyjnych kanalizacji sanitarnej,

« montazowo-instalacyjnych przepompowni $ciekow,

« wykonania systemu automatyki, okablowania, pomiaréw i sterowania przepompowni

Sciekow,

« odtworzenia nawierzchni na terenie prowadzenia robot
1.4. Okre$lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi , odpowiednimi polskimi normami.
Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét ( WTW iOR) oraz definicjami podanymi w
ST ,Wymagania Ogolne”.Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania
i Odbioru Rob6t (WTWOR) i postanowieniami Umowy.Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia
nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
ST- Specyfikacja Techniczna Wykonywania i Odbioru Rob6t Budowlanych
AKPIA — zakres robét branzowych majacych na celu wykonanie, uruchomienie i wizualizacje
okreslonych parametrow technologicznych pracy pompowni.
Polecenie zamawiaj gcego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez zamawiajacego ,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.
Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania rob6t zgodne ze Specyfikacjami
Technicznymi zaakceptowane przez zamawiajgcego
Droga tymczasowa (monta zowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu

pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia



po jego zakohczeniu.

Sieé kanalizacyjna — ukfad potaczonych przewoddw kanalizacyjnych i obiektéw inzynierskich,
przeznaczona do odprowadzania sciekéw bytowo-gospodarczych i przemystowych.
Kanalizacja grawitacyjna — system kanalizacyjny, w ktérym przeptyw sciekdéw (osadu) nastepuje
dzieki sile ciezkosci i odpowiednim spadkom zabudowanych odcinkow kanalizaciji

Kanalizacja ci $nieniowa — system kanalizacyjny, w ktorym przeptyw Sciekow (osadu) nastepuje
wskutek cisnienia wytworzonego przez pompy.

Armatura — réznego rodzaju zasuwy, zawory zwrotne, ktoérych zadaniem jest sterowanie
przeptywem $ciekdéw oraz oproznianiem i odpowietrzaniem poszczegolnych

Punkt zbiorczy - urzadzenie kanalizacyjne do ktérego doprowadzane sg $cieki w ramach zlewni
kanalizacyjnej np. pompownia sieciowa

Urzadzenie kanalizacyjne -sieci kanalizacyjne , urzadzenia podczyszczajagce [
oczyszczajace scieki oraz przepompownie sciekow

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Projektu.

Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
kanatu, studzienki, pompowni.

Obsypka — materiat gruntowy miedzy podiozem lub podsypkg a zasypkg wstepng, otaczajacy
przewod kanalizacyjny.

Odpowiednia (bliska) zgodno $¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robo6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robdt budowlanych.

Podto ze naturalne — podioze naturalne z drobnoziarnistego gruntu.

Podto ze naturalne z podsypk a — podioze naturalne z gruntu twardego np. skalistego, z
podsypka z gruntu drobnoziarnistego, albo podioze naturalne z okreslonym rodzajem podsypki
wymaganej ze wzgledu na materiat z ktérego wykonano rury przewodu kanalizacyjnego, zgodnie
z warunkami technicznymi producenta rur.

Podto ze wzmaocnione - podtoze na gruncie niestabilnym. Wzmochienie podioza moze polegaé
na wymianie gruntu na piasek lub zwir albo na wykonaniu fawy betonowej lub specjalnej
konstrukcji.

Podsypka — materiat gruntowy miedzy dnem wykopu a przewodem kanalizacyjnym i obsypka.
Powierzchnia zwil zona — wewnetrzna powierzchnia przewoddéw i studzienek kanalizacyjnych
objetych badaniem szczelnosci.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowe;.
Przedmiar RoboOt - wykaz Rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej

ich wykonania.



Rekultywacja - Roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
Utylizacja — ostateczne unieszkodliwienie odpadéw w tym, gruntu na odktad.
Wiaz kanatlowy — element przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub
komor kanalizacyjnych, umozliwiajacych dostep do urzadzen kanalizacyjnych.
Zagospodarowanie terenu — zakres inwestycji obejmujgcych drogi, oswietlenie, instalacje
elektryczne, zielen, ogrodzenie na terenie pompowni sciekow.
Przerzut $ciekow (osadu) — tymczasowe pompowanie $ciekow umozliwiajgce okresowe
wytgczenie z eksploatacji odcinka kanalizaciji.
Inne okre slenia i definicje — zgodnie z normg PN-EN 752-1.
1.5. Ogdlne wymagania dotycz ace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
postanowieniami Kontraktu, specyfikacjg techniczng i poleceniami zamawiajgcego.
1.5.1 Podstawa wykonania prac obj etych przedmiotem zamoéwienia
Podstawa wykonania prac objetych przedmiotem zamowienia jest:

1. Umowa

2. Specyfikacja techniczna wykonywania i odbioru robét

3. Whytyczne producenta urzadzen

4. Dokumentacja Projektowa
1.5.2. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy,
Dokumentacje Projektowg oraz komplet Specyfikacji Technicznej.
1.5.3 Dokumentacja projektowa
Dokumentacja Projektowa - projekt budowlany bedacy w posiadaniu Zamawiajgcego zostanie
przekazany Wykonawcy.
1.5.4. Dokumentacja powykonawcza
Wykonawca wykona dokumentacje powykonawczg, instrukcje obstugi i konserwacji dla
wszystkich elementéw roboét oraz dokumentacje techniczno-ruchowe dla dostarczonych urzadzen.
Instrukcje obstugi i konserwacji powinny by¢é na tyle szczegOtowe, aby umozliwiaty
Zamawiajgcemu obstuge, konserwacje, rozbieranie, ponowne skfadanie, regulacje i naprawy
danej czesci robot.
Dostarczone urzgdzenia majg by¢ urzadzeniami typowymi, dla ktorych wykonawca pozyska od
producenta gwarancje dostawy czesci zapasowych (bgdz catego elementu).
W przypadku zmiany technologii wykonania robét Wykonawca zobowigzany jest do

przedstawienia zamiennego projektu technologii wykonania robot.



1.5.5.Zgodno $¢ rob6t z dokumentacja projektow g

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy stanowig cze$¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowigzuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w Umowie.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian

lub powiadomi projektanta w ramach nadzoru autorskiego.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowg
i ST.

Wielkosci okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materialdw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnosé¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego

przedziatu toleranciji.

1.5.6.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Terenu Budowy oraz
Robot poza terenem budowy w okresie trwania realizacji Umowy, az do zakohczenia i odbioru
koncowego Robot, a w szczegolnosci:

« utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu os6b wykonujacych czynnosci zwigzane z
budowg i nienaruszalnos¢ ich mienia stuzgcego do pracy a takze zabezpieczy Teren
Budowy przed dostepem os6b nieupowaznionych,

+ wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w catym okresie realizaciji
Umowy

+ przed przystgpieniem do Robo6t Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajgcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robét w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i postepu Robo6t projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco,

+ koszt zabezpieczenia Terenu Budowy i Robét poza terenem budowy nie podlega odrebnej

zaplacie.



1.5.7.0chrona s$rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W szczegoélnosci Wykonawca powinien zapoznaé
sie z postanowieniami Rozdziatu 1 Ustawy z dnia 27 kwietnia 2001r. ,O odpadach” (Dz.U. Nr 62,
poz. 628, 2001 r., z pb6zniejszymi zmianami) w przypadku koniecznosci ztozenia na odktad
nieprzydatnego gruntu. Wykonawca musi wystgpi¢ o okreslone Ustawg zezwolenia i uzgodnienia
oraz ponies¢ wszelkie koszta zwigzane z zagospodarowaniem nieprzydatnego gruntu
(traktowanego jako odpad).

W okresie trwania budowy i wykonczania Robo6t Wykonawca bedzie:

- Utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j.

« Podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub wiasnosci spotecznej i innych,
a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego
sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopdéw i drog dojazdowych.
2)srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
+ zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekdw wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
+ zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

+ mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.8.Zielen

Wykonawca w peini odpowiada za zachowanie nienaruszonego stanu wszystkich istniejgcych
drzew i nasadzen. W przypadku uszkodzenia lub zniszczenia krzewdw, Wykonawca jest
zobowigzany do ich odtworzenia. Bezprawna wycinka drzew objeta bedzie karg administracyjna,

zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

1.5.9. Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonaweca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonaweca bedzie utrzymywaé¢ sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych
i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami

i zabezpieczone przed dostepem osdéb trzecich.



Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako

rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.10. Ochrona wtasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych witascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w
swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju Robdt, ktdre majg by¢é wykonane
w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomié
Zamawiajgcego i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
nadzor inwestycji i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspodlpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi

i urzadzenh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.11. Ograniczenie obci gzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os przy transporcie
materialdw i wyposazenia na i z terenu Robd6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciagly bedzie o kazdym

takim przewozie powiadamial Zamawiajgcego.

1.5.12.Bezpiecze Astwo i higiena pracy

Podczas realizacji Rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy oraz bezpieczehstwa i ochrony zdrowia. W szczegdlnosci

Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach

niebezpiecznych ,szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniaj gacych odpowiednich wymaga n

sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz

sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie.

W zakresie wymogOw bezpieczenstwa i higieny pracy oraz bezpieczenstwa i ochrony zdrowia



Wykonawce w szczegolnosci obowigzuja;

a Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r., w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczehAstwa i ochrony
zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126 z 2003 r),

b. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r., w sprawie bezpieczehstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401, 2003
r.),

c. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie
szczegOlowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz
szczegOlowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajgcych zagrozenia
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. (Dz. U. Nr 151, poz. 1256, 2002 r.).

d. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z
dnia 1 pazdziernika 1993 r w sprawie bezpieczenhstwa i higieny pracy w oczyszczalniach

$ciekéw (Dz. U. z dnia 15 pazdziernika 1993 r.)

1.5.13.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robét i za wszelkie materialy i urzgadzenia
uzywane do Rob6t od daty Rozpoczecia do daty Zakohczenia.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
nadzoru powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu

tego polecenia.

1.5.14.0chrona robo6t przed wptywem warunkéw atmosfe  rycznych

Ochrona robo6t przed opadami atmosferycznymi nalezy do Wykonawcy.

1.5.15. Stosowanie przepiséw prawa i norm

Wykonawca roboét jest zobowigzany do bezwzglednego przestrzegania Prawa Polskiego w
trakcie prowadzenia robot.

Wykonawca zobowigzany jest znaC wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralnei
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z Robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za



wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod i w sposdb ciggly bedzie informowa¢ o swoich dzialaniach, przedstawiajgc kopie
zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznej podane sg odnosniki do norm krajowych. Normy
te winny byc traktowane, jako integralna czesc¢ Specyfikacji Technicznej i czytane w potaczeniu z
Dokumentacjg Projektowa.

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych norm krajowych, ktére obowigzujg w
zwigzku z wykonaniem prac objetych Umowg i stosowania ich postanowien na roéwni z
wszystkimi innymi  wymaganiami, zawartymi w Specyfikacji Technicznej. Zaktada sie, iz
Wykonawca dogtebnie zaznajomit sie z trescig i wymaganiami tych norm

Wykaz podstawowych norm, wytycznych, zasad i aktéw prawnych majacych zastosowanie do

robot w ramach Umowy zawarto w ST.

1.5.16. Zaplecze wykonawcy

Wykonawca, w ramach Umowy jest zobowigzany zorganizowaé zaplecze przestrzegajac
obowigzujacych przepisbw prawa, szczegolnie w zakresie BHP, zabezpieczeh p.poz, wymogdéw
Panstwowej Inspekcji Pracy i Panstwowego Inspektora Sanitarnego.

Zaplecze Wykonawcy winno spetnia¢ wszelkie wymagania w zakresie sanitarnym, technicznym,
gospodarczym, administracyjnym itp.

Jako zaplecze Wykonawcy kwalifikuje sie takze zaplecze magazynowania materiatow.

2. MATERIALY

Nalezy stosowac¢ wyroby producentéw krajowych Ilub zagranicznych posiadajgce aprobaty
techniczne wydane przez odpowiednie instytuty badawcze. Wykonawca uzyska przed
zastosowaniem wyrobu akceptacje Inzyniera.

Tam, gdzie na rysunkach (w dokumentacji projektowej), w Specyfikacjach Technicznych
Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWIORB) oraz przedmiarach rob6t, zostato
wskazane pochodzenie (marka, znak towarowy, producent, dostawca) materiatbw Zamawiajacy
dopuszcza oferowanie materiatdw rownowaznych pod warunkiem, ze zagwarantujg one realizacje
rob6t w zgodzie z wydanym pozwoleniem na budowe, zapewnig uzyskanie parametrow
technicznych nie gorszych od zatozonych w wyzej wymienionych dokumentach oraz Wykonawca
dokona niezbednych obliczen sprawdzajacych (przez osobe posiadajgca wiasciwe uprawnienia)
dla parametréw technicznych materiatdw i urzadzen dobranych przez siebie.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu instalacji sanitarnych dla niniejszej budowy

wedtug zasad ST sa;



2.1. Pompownie $ciekow

Do tloczenia $ciekdw zaprojektowano pompownie $ciekOw oznaczone na planie
zagospodarowania terenu:

P1 - zlokalizowana na dziatce nr 63 w miejscowosci Michaldw — studnia pompowni wykonana z
polimerobetonu o Srednicy @1500. W pompowni przewidziano montaz 2 pomp zatapialnych :
jednej pracujacej drugiej, jako czynna rezerwa z przewodem ttocznym PE100 SDR26(PN6) o
Srednicy 110/4,2 .

P2 — zlokalizowana na dziatce nr 48/3 w miejscowosci Michatow — studnia pompowni wykonana z
polimerobetonu o srednicy @1500. W pompowni przewidziano montaz 2 pomp zatapialnych :
jednej pracujacej drugiej, jako czynna rezerwa z przewodem ttocznym PE100 SDR26(PN6) o
Srednicy 90/3,5

P3- zlokalizowana na dziatce nr 33/1w miejscowosci Michatéw — studnia pompowni wykonana z
polimerobetonu o Srednicy @1200. W pompowni przewidziano montaz 2 pomp zatapialnych :
jednej pracujacej drugiej, jako czynna rezerwa z przewodem tlocznym PE100 SDR26(PN6) o
Srednicy 90/3,5

P4- zlokalizowana na dziatce nr 33/17 w miejscowosci Michatéw — studnia pompowni wykonana z
polimerobetonu o $rednicy @1200. W pompowni przewidziano montaz 2 pomp zatapialnych :
jednej pracujacej drugiej, jako czynna rezerwa z przewodem tlocznym PE100 SDR26(PN6) o
srednicy 90/3,5

P5- zlokalizowana na dzialce nr 55/2 w miejscowosci Michatéw — studnia pompowni wykonana z
polimerobetonu o srednicy @1200.

W pompowni przewidziano montaz 2 pomp zatapialnych : jednej pracujacej drugiej, jako czynna
rezerwa z przewodem ttocznym PE100 SDR26(PN6) o srednicy 90/3,5

2.1.1. Szczegotowe dane techniczne pomp w poszczeg6é  Inych pompowniach:

P1 — zlokalizowana na dziatce nr 63 w miejscowo __sci Michatéw

Zaprojektowano jako studnie wykonang z polimerobetonu o Srednicy @1500 i gt. 3,15m.

W pompowni przewidziano montaz 2 pomp zatapialnych : jednej pracujacej drugiej, jako czynna
rezerwa- praca naprzemienna.

Rodzaj pompy — wirowa, od$rodkowa, zatapialna. Wirnik pétotwarty, samooczyszczajacy sie.

Parametry pacy pompy :

*  Wydajnos¢ g=8,3 /s

* wysokos¢ podnoszenia h=13,5 m.

* Moc na wale w punkcie pracy Ns = 1,9 kW
* Moc pobierana Ns= 2,4 kW

e dlugosc¢ przewodu tlocznego PE 110/4,2, L= 382,00m
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Ogodlne wymagania :

. uktad przeptywowy pompy sktada sie z korpusu tlocznego oraz odpornego na
zapychanie wirnika o zdolnosci przepuszczania czesci statych o wymiarze 80mm,

» krawedzie wirnika utwardzone, typ wirnika pototwarty o podwyzszonej odpornosci na

zatykanie materiatami witoknistymi

» korpus silnika, korpus ttoczny, wirnik — Zeliwo,

* wal, elementy zlgczne — stal nierdzewna,

e pompa hapedzana dwubiegunowym klatkowym silnikiem trojfazowym pradu zmiennego w

klasie izolacji H, o stopniu ochrony IP68,

» wat pompy utozyskowany w niewymagajgcych dodatkowego smarowania oraz regulacji

lozyskach tocznych,

. podwdjne uszczelnienie mechaniczne,

. uszczelnienie zewnetrzne , uszczelnienie pracuje niezaleznie od kierunku obrotéw silnika
i jest odporne na skoki temperatury,

. ukiad czujnikbéw temperatury odtgczajacych pompe od zasilania w przypadku przegrzania
(powyzej 125°C), czujniki te zamontowane sg w kazdej fazie uzwojen silnika,

. system instalacji pomp zatapialnych stanowi stopa sprzegajacej z integralnym kolanem
ttocznym zakotwiona do dna studni i potgczona z rurociggiem ttocznym. Pompa
opuszczana jest i podnoszona wzdtuz 2szt. prowadnic rurowych 2" osadzonej jednym
koncem w gniezdzie stopy sprzegajacej, a drugim w gérnym uchwycie prowadnicy ze
stali nierdzewnej,

e pompa przystosowana do montazu zaworu ptuczacego

. zawor ptuczacy zamontowany na jednej z pomp

P2 — zlokalizowana na dziatce nr 48/3 w miejscowo  $ci Michatow

Zaprojektowano jako studnie wykonang z polimerobetonu o srednicy @1500 i gt. 3,15 m.

W pompowni przewidziano montaz 2 pomp zatapialnych : jednej pracujacej drugiej, jako czynna
rezerwa- praca naprzemienna.

Rodzaj pompy — wirowa, odsrodkowa, zatapialna. Wirnik otwarty.

Parametry pacy pompy :

*  Wydajnos¢ g=5,31I/s

* wysokos¢ podnoszenia h=11,3 m.

* Moc na wale w punkcie pracy Ns = 2,0 kW
* Moc pobierana Ns= 2,4 kW

» dlugosc¢ przewodu tlocznego PE 90/3,5, L= 456,00m
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Ogodlne wymagania :

« ukfad przeptywowy pompy sktada sie z korpusu ttocznego oraz odpornego na zapychanie
wirnika o zdolnosci przepuszczania czesci statych o wymiarze 65mm,

+ typ wirnika —otwarty

+ korpus silnika, korpus ttoczny, wirnik — zeliwo,

+ wal, elementy zlaczne — stal nierdzewna,

+ pompa napedzana dwubiegunowym klatkowym silnikiem tréjfazowym pradu zmiennego w
klasie izolacji F, o stopniu ochrony IP68,

+ wal pompy ulozyskowany w niewymagajacych dodatkowego smarowania oraz regulacji
tozyskach tocznych,

« podwojne uszczelnienie mechaniczne,

« uszczelnienie zewnetrzne , uszczelnienie pracuje niezaleznie od kierunku obrotow silnika i
jest odporne na skoki temperatury,

« ukiad czujnikbéw temperatury odtgczajacych pompe od zasilania w przypadku przegrzania
(powyzej 125°C), czujniki te zamontowane sg w kazdej fazie uzwojen silnika,

+ system instalacji pomp zatapialnych stanowi stopa sprzegajacej z integralnym kolanem
ttocznym zakotwiona do dna studni i polgczona z rurociggiem ttocznym. Pompa
opuszczana jest i podnoszona wzdluz 2szt. prowadnic rurowych 2" osadzonej jednym
koncem w gniezdzie stopy sprzegajacej, a drugim w gérnym uchwycie prowadnicy ze stali
nierdzewnej,

P3- zlokalizowana na dzialce nr 33/1 w miejscowo __$ci Michatlow

Zaprojektowano jako studnie wykonang z polimerobetonu o srednicy @1200 i gt. 2,60 m.

W pompowni przewidziano montaz 2 pomp zatapialnych : jednej pracujacej drugiej, jako czynna
rezerwa- praca naprzemienna.

Rodzaj pompy — wirowa, odsrodkowa, zatapialna. Wirnik otwarty.

Parametry pacy pompy :

*  Wydajnosc¢ g=5,01/s
*  wysokos¢ podnoszenia h=6,8 m.
* Moc na wale w punkcie pracy Ns =0,9 kW
* Moc pobierana Ns= 1,2 kW

» dlugosc¢ przewodu ttocznego PE 90/3,5, L= 294,50 m

Ogdlne wymagania :

+ ukfad przeptywowy pompy sktada sie z korpusu ttocznego oraz odpornego na zapychanie
wirnika o zdolnosci przepuszczania czesci statych o wymiarze 48mm,

+ typ wirnika —otwarty

12



korpus silnika, korpus ttoczny, wirnik — zeliwo,

wal, elementy zlgczne — stal nierdzewna,

pompa napedzana dwubiegunowym klatkowym silnikiem tréjfazowym pradu zmiennego w
klasie izolacji F, o stopniu ochrony IP68,

wat pompy utozyskowany w niewymagajgcych dodatkowego smarowania oraz regulacji
tozyskach tocznych,

podwojne uszczelnienie mechaniczne,

uszczelnienie zewnetrzne , uszczelnienie pracuje niezaleznie od kierunku obrotéw silnika i
jest odporne na skoki temperatury,

uktad czujnikbw temperatury odtaczajacych pompe od zasilania w przypadku przegrzania
(powyzej 125°C), czujniki te zamontowane sg w kazdej fazie uzwojen silnika,

system instalacji pomp zatapialnych stanowi stopa sprzegajacej z integralnym kolanem
ttocznym zakotwiona do dna studni i potgczona z rurociggiem ttocznym. Pompa
opuszczana jest i podnoszona wzdluz 2szt. prowadnic rurowych 2” osadzonej jednym
koncem w gniezdzie stopy sprzegajacej, a drugim w gérnym uchwycie prowadnicy ze stali

nierdzewnej,

P4- zlokalizowana na dzialce nr 33/17 w miejscowo __sci Michatéw

Zaprojektowano jako studnie wykonang z polimerobetonu o srednicy @1200 i gt. 3,40 m.

W pompowni przewidziano montaz 2 pomp zatapialnych : jednej pracujacej drugiej, jako czynna

rezerwa- praca naprzem ienna.

Rodzaj pompy — wirowa, odsrodkowa, zatapialna. Wirnik otwarty.

Parametry pacy pompy :

Wydajnosc¢ g=4,11/s
wysokos¢ podnoszenia h=7,7m.
Moc na wale w punkcie pracy Ns =0,9 kW
Moc pobierana Ns= 1,2 kW

diugosé przewodu ttocznego PE 90/3,5, L=483,00m

Ogodlne wymagania :

uktad przeptywowy pompy sklada sie z korpusu ttocznego oraz odpornego na zapychanie
wirnika o zdolnosci przepuszczania czesci statych o wymiarze 48mm,

typ wirnika —otwarty

korpus silnika, korpus ttoczny, wirnik — Zeliwo,

wal, elementy zlgczne — stal nierdzewna,

pompa napedzana dwubiegunowym klatkowym silnikiem tréjfazowym pradu zmiennego

w klasie izolacji F, o stopniu ochrony P68,
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« wal pompy utozyskowany w niewymagajacych dodatkowego smarowania oraz regulaciji
tozyskach tocznych,

+ podwdjne uszczelnienie mechaniczne,

« uszczelnienie zewnetrzne, uszczelnienie pracuje niezaleznie od kierunku obrotow silnika i
jest odporne na skoki temperatury,

+ ukiad czujnikbéw temperatury odtgczajacych pompe od zasilania w przypadku przegrzania
(powyzej 125°C), czujniki te zamontowane sg w kazdej fazie uzwojen silnika,

+ system instalacji pomp zatapialnych stanowi stopa sprzegajacej z integralnym kolanem
ttocznym zakotwiona do dna studni i potgczona z rurociggiem ttocznym. Pompa
opuszczana jest i podnoszona wzdluz 2szt. prowadnic rurowych 2" osadzonej jednym
koncem w gniezdzie stopy sprzegajacej, a drugim w gérnym uchwycie prowadnicy ze stali
nierdzewnej,

P5- zlokalizowana na dzialce nr 55/2 w miejscowo _ $ci Michatéw

Zaprojektowano jako studnie wykonang z polimerobetonu o srednicy @1200 i gt. 2,95 m.

W pompowni przewidziano montaz 2 pomp zatapialnych : jednej pracujacej drugiej, jako czynna
rezerwa- praca naprzemienna.

Rodzaj pompy — wirowa, odsrodkowa, zatapialna. Wirnik otwarty.

Parametry pacy pompy :

+  Wydajnosé g=5,41/s
+ wysoko$¢ podnoszenia h=6,3m.
+ Moc na wale w punkcie pracy Ns =1,0 kW
+ Moc pobierana Ns= 1,2 kW

+ dhugos¢ przewodu ttocznego PE 90/3,5, L= 190,00m

Ogdlne wymagania :

+ ukfad przeptywowy pompy sktada sie z korpusu ttocznego oraz odpornego na zapychanie
wirnika o zdolnosci przepuszczania czesci statych o wymiarze 48mm,

+ typ wirnika —otwarty

+ korpus silnika, korpus ttoczny, wirnik — zeliwo,

+ wal, elementy zlaczne — stal nierdzewna,

+ pompa napedzana dwubiegunowym klatkowym silnikiem tréjfazowym pradu zmiennego w
klasie izolacji F, o stopniu ochrony IP68,

+ wal pompy ulozyskowany w niewymagajacych dodatkowego smarowania oraz regulacji
tozyskach tocznych,

+ podwdjne uszczelnienie mechaniczne,

+ uszczelnienie zewnetrzne , uszczelnienie pracuje niezaleznie od kierunku obrotéw silnika i
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jest odporne na skoki temperatury,
+ ukfad czujnikow temperatury odlgczajgcych pompe od zasilania w przypadku przegrzania
(powyzej 125°C), czujniki te zamontowane sg w kazdej fazie uzwojen silnika,
+ system instalacji pomp zatapialnych stanowi stopa sprzegajacej z integralnym kolanem
ttocznym zakotwiona do dna studni i potgczona z rurociggiem ttocznym. Pompa opuszczana
jest i podnoszona wzdluz 2szt. prowadnic rurowych 2" osadzonej jednym kohcem w
gniezdzie stopy sprzegajacej, a drugim w gérnym uchwycie prowadnicy ze stali nierdzewnej,
Studzienki pompowni nalezy posadowi¢ na warstwie piasku stabilizowanego cementem. Po
zmontowaniu zbiornika nalezy go obsypa¢ warstwg piasku stabilizowanego cementem (nie mniej
niz 100kg cementu na 1m3 piasku) szer. ok. 30cm, zageszczajgc go mechanicznie warstwami co
20-30cm. Wszystkie prace zwigzane z montazem i ustawieniem zbiornika przepompowni $ciekdéw
nalezy wykonac¢ zgodnie z wytycznymi producenta.
2.1.1.1. Rozdzielnia steruj aca
Pompownie wyposazona jest w kompletny ukiad sterowniczy
Ukfad automatyki bazujgcy na sterowniku posiada funkcje:
« licznik godzin pracy i ilosci zatgczen pompy,
+  pomiar pradu,
+ automatyczne wigczenie pompy na kilka sekund w przypadku diugiego postoju pompy
w celu przesmarowania uszczelnieh i fozysk,
« ciggly pomiar poziomu sciekow dzwonem lub sondg hydrostatyczng, nie dopuszcza sie
sterownia pompowni wytgcznikami ptywakowymi,
« sterowanie posiada funkcje eliminujgcg mozliwos¢ jednoczesnego uruchomienia
wszystkich pomp w sieci np. po awarii zasilania (zgodnie z normg PN-EN 1671 pkt. 5.4.5).
Dodatkowo sterownik umozliwia wigczenie pompowni w uklad monitoringu wykorzystujacego do
transmisji danych kable zasilajgce pompe lub kable sterownicze.
2.2. Przewody kanalizacji grawitacyjnej
Rury PCV-U lite klasy S (SDR 34,SN8)
Projektowane rurociggi kanalizacji grawitacyjnej:
PVC — U 200/5,9- L= 1502,50 m
PVC - U 160/4,7 — L=72,00 m
2.3. Przewody kanalizacyjne tloczne
Przewody cisnieniowej kanalizacji sanitarnej projektuje sie z rur PE100 SDR26(PN6) o srednicy
PE 110/4,2 oraz PE 90/3,5.
Projektowane rurociggi kanalizacji cisnieniowej:
PE 110/4,2 — L= 382,00 m
PE 90/3,5- L= 1237,50 m
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2.4. Studnie kanalizacyjne
Studnie kanalizacyjne PP 1000 oraz PP 600 z zelbetowym pierscieniem odcigzajgcym,
zwienczeniem typu D400 i kinetami 200 lub kinetg rozprezng ;
Studnie inspekcyjne 600 mm dla kanalizacji grawitacyjnej z kinetami 200 -55 sztuk
w tym:
+ studzienki inspekcyjne z teleskopowym adapterem do wiazéw , zelbetowym pierscieniem
odcigzajgcym i wtazem zeliwnym typu D400 — 28 sztuk
- studzienki inspekcyjne z zelbetowym pierscieniem odcigzajacym i wtazem zeliwnym typu
D400 — 27sztuk
Studnie rozprezne 1000 z pierScieniem odcigzajacym i wiazem typu D400 oraz
z kinetami rozpreznymi- 3 szt.
Ksztattki do rur kanalizacyjnych z PVC-U klasy S(SN4)
2.5. Przykanaliki kanalizacji sanitarnej
Rury PCV-U lite klasy S (SDR 34,SN8)
PVC - U 160/4,7 — L=72,00 m
Wiaczenie do sieci kanalizacyjnej: bezposrednio do studni sieciowej lub rurociggu
kanalizacyjnego za pomocag trojnika/ odgatezienia nasadowego.
2.6 . Rury ostonowe
Przej$cie ruroci agiem pod dnem cieku wodnego
Przejscia pod dnem rowu wykona¢ metodg przecisku lub przewiertu
Posadowienie rurociggu dostosowa¢ zachowujgc minimalne posadowienie rury ostonowej nie
mniej niz 1,20 m pod istniejagcym dnem cieku wodnego .
Rure ostonowa przedtuzy¢ poza gérne krawedzie skarp na odlegtos¢ min. 1,50m po obu stronach
rowu.
R1- rura ostonowa Dz 193,7/5,6; L=9,00 mb
R2 -rura ostonowa Dz 193,7/5,6; L= 8,00 mb
R3 -rura ostonowa Dz 193,7/5,6; L=6,00 mb
Materiat rury zgodnie z normg PN-80/H-74219- rury stalowe bez szwu walcowane na goraco
0goblnego stosowania.
Przejscie ruroci agiem pod drog a asfaltow g
Przejscia pod drogg asealtowg wykona¢ metoda przecisku lub przewiertu
Dz 193,7/5,6; L=7,00 mb
Materiat rury zgodnie z normg PN-80/H-74219- rury stalowe bez szwu walcowane na gorgaco
0goblnego stosowania.
2 .7. Roboty ziemne

- pale szalunkowe, stalowe(wypraski)-do umocnienia scian wykopu,
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+ bale iglaste obrzynane nasycone gr. 50-63 mm Kl. Il - do wykonania umocnien

« $cian wykopu,

« drewno na stemple budowlane (okragte) iglaste korowane nasycone - do
wykonania umocnienia scian wykopu.

+ piasek zwykty na podsypke i obsypke rur. Wykonawca ustali miejsce wykopu

piasku we wlasnym zakresie.

2.8. Materiaty nie odpowiadaj ace wymaganiom.
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego.
Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zaakceptowane materialty, Wykonawca wykonuje
na wtasne ryzyko,liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.
2.9. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne
do wykonywania robo6t, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i
wiasciwosci oraz byly skladowane zgodnie z instrukcja, lub wytycznymi producenta. Wykonawca
zapewni aby instrukcja, lub wytyczne producenta dotyczace skladowania materiatow byly
dostepne w miejscu ich sktadowania i kazdorazowo udostepniane do kontroli Zamawiajgcemul.
Miejsca czasowego sktadowania materiatow winny by¢ zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy
w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym Ilub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.
2.10 Wymagania formalne

+ wszystkie opisy na urzadzeniu powinny by¢ wykonane w jezyku polskim,

« wszystkie komunikaty wyswietlane oraz wysylane przez sterownik powinny by¢ w jezyku

polskim,

+ urzadzenie powinno posiada¢ dokumentacje techniczno-ruchowg DTR w jezyku polskim,

+ urzadzenie powinno posiada¢ deklaracje zgodnosci z normg PN-EN 752-6,
3. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ i Srodowisko wykonywanych Rob6t. Sprzet uzywany do Robot
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub projekcie organizacji Robdt,
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inspektora. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac

przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST w
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terminie przewidzianym Umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma byé utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska
i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli istnieje mozliwos¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego 0 swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw Umowy, zostang
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robat.

4. Transport

4. 1 Wymagania ogolne

Sprzet i materiaty objete niniejszg specyfikacjg mozna przewozi¢ dostosowanymi do charakteru

materiatdw $rodkami transportu z zabezpieczeniem przed ich uszkodzeniem.

4. 2 Wymagania przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajagce warunkom Umowy beda
usuniete z Placu Budowy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.
5. Wykonawstwo robét
Roboty instalacyjne nalezy wykonywac¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania
i odbioru robét budowlano - montazowych" cz. Il Instalacje sanitarne i przemystowe.
Ogdlne wymagania dotycz gce robdt.
Roboty prowadzone w pasie drogowym nalezy oznakowac zgodnie z projektem oznakowania robot
w pasie drogowym. W miejscach gdzie moze zachodzi¢ niebezpieczenstwo wypadkéw, budowe
nalezy prowizorycznie ogrodzi¢ od strony ruchu, a na noc dodatkowo oznaczy¢ swiattami.
5.1. Roboty ziemne
Do robdt ziemnych mozna przystgpi¢ po usunieciu badz zabezpieczeniu wszystkich kolizji na
i podziemnych. Nalezy wykonac roboty przygotowawcze:

+ wytyczenie trasy przebiegu kanatow i przytaczy,

+ wytyczenie miejsca na studzienki,
Wykopy nalezy wykonywa¢ w kierunku podnoszenia sie kanatu i przytgczy. Odptyw

ewentualnych wdéd opadowych, nalezy przewidzie¢ odwodnienie wymuszone przez
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zastosowanie pompy.

Roboty ziemne bezposrednio pod kanat, nalezy wykonaé recznie. Ziemie nalezy odspajac
w sposoéb ciagty i w ilosci potrzebnej dla pdzniejszej zasypki, sktadowaé¢ wzdtuz wykopu w
odlegtosci umozliwiajgcej bezpieczny dostep do wykopu, a takze nie powodujacy obcigzenia
i uszkodzenia $cian wykopu oraz zakitoécen ruchu. W przypadku braku miejsca grunt
nalezy tadowac¢ na srodki transportu i wywiez¢ w celu chwilowego sktadowania przed
pozniejsza zasypka. Nadmiar ziemi pochodzacej z wykopow nalezy wywiez¢ w oktad. Wykonawca
rob6t we wlkasnym zakresie ustali miejsce dowozu mas ziemnych.

W czasie prac wykopowych dla kolektorow i przytaczy nalezy umocni¢ $ciane wykopu
wypraskami stalowymi, zaktadanymi poziomo. Ponadto nalezy wyréwna¢ i zagesci¢ dno
wykopow.

Zasypke wykopu po utozeniu kolektoréw i przytaczy, nalezy wykona¢ mechanicznie. Obsypke nalezy
wykona¢ recznie. W czasie wykonywania zasypki nalezy sukcesywnie rozbiera¢ umocnienia
Scian wykopu.

Ziemie nalezy dowozi¢ z miejsca chwilowego sktadowania srodkami transportu, badz pobiera¢ z
miejsca skiadowania przy wykopie i uktada¢ warstwami o grubosci zaleznej od uzytego sprzetu
i zageszczac¢ do uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia. Wskaznik ten powyzej 30cm od
wierzchu rury powinien by¢ rowny wskaznikowi zageszczenia gruntu rodzimego, natomiast w
bezposrednim sasiedztwie rur powinien wynosi¢ 0,95 w przypadku gruntow niespoistych i 0,92 w
przypadku gruntéw spoistych wg PN-88/B-04481.

Wilgotnos¢ gruntbw w czasie jego zageszczenia powinna byé zblizona do optymalnej. Jezeli
wilgotnosé wynosi mniej niz 80% wilgotnosci optymalnej, grunt nalezy polewa¢ woda, natomiast gdy
przekracza 120% grunt nalezy przesuszy¢ naturalnie lub sztucznie. Wilgotnosé nalezy okresli¢
laboratoryjnie zgodnie z PN-88/B-04481.

Robét nie nalezy prowadzi¢, gdy grunt jest zamarzniety lub nawodniony po opadach. Wykopy pod
studzienki wykona¢ z dnem wzmocnionym warstwg zwiru lub tlucznia. Roboty nalezy wykona¢ zgodnie
Z projektem.

Oznaczanie ruroci agéw

Tam, gdzie wymagane i zgodnie z instrukcjami, tasmy lokalizacujne powinny by¢ potozone na
wierzchu obsypki zwirowej lub wybranego materialu wypetniajgcego, od 500 do 600 mm ponad
gorng powierzchnig rury z tekstem do gory.

Potaczenia tasmy powinny by¢ w sposob trwaly zigczone z zaktadkg 1 metra.

Jezeli istnieje drut wskaznikowy, jego ciggtos¢ musi by¢ zachowana.

5.2. Kolektory.

Przewody nalezy uktada¢ na podsypce z piasku min. 0,1 Om (po zageszczeniu). Podsypke nalezy

dobrze zagescic¢ ubijakami.
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Wskaznik zageszczenia 0,95 w przypadku gruntdw niespoistych i 0,92 w przypadku gruntéw
spoistych wg PN-88/B-64481. Po ulozeniu przewoddéw nalezy wykona¢ obsypke piaskiem do
wysokosci przynajmniej 0,3m ponad wierzch rury, a ulozong warstwe nalezy zagesci¢ do
uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia 85% do 95% modyfikowanej wartosci Proctera.
Wykonanie zasypki wpkt. 5.1.

Roboty nalezy wykonac zgodnie z projektem i przepisami BHP.

5.3. Studnie i przepompownie

Na wyréwnanym podiozu nalezy wykona¢ fundament studni z betonu, a nastepnie opuszczac
studnie.

Beton na fundament nalezy umiescic w wykopie przy pomocy rynny i recznie ubi¢, natomiast
studnie nalezy opuszczac przy pomocy zurawia.

Studnie nalezy przykry¢ ptyta i wiazem typu ciezkiego -D400

Studnie pompowni z polimerobetonu, prefabrykowane, gotowe posiadajg wioty i wyloty wykonane wg
rysunkéw szczegdtowych zataczonych w dokumentacii

Roboty nalezy wykonaé zgodnie z projektem i przepisami BHP.

5.3. Wykonanie sieci kanalizacji sanitarnej toczne  |.

Rury ukfada¢ w temperaturze O - 30T na przygotowanym podio zu z materiatow sypkich grubosci 15
cm. Przed rozpoczeciem montazu rury nalezy wykona¢ wstepne rozmieszczenie rur w wykopie. Rury
polietylenowe

Montaz instalacji z polietylenu wg wytycznych producenta

Préby hydrauliczne

Préby cisnieniowe wykonywa¢ wg PN-B-10725:1997, wodg o ci$nieniu 10 bar przez okres 30
minut. Wszystkie urzadzenia pracujgce pod cisnieniem wody jak pompy, rury, armatura i
przeptywomierze powinny byé¢ poddane prébom do okreslonego ci$nienia. Swiadectwa  préb
wszystkich urzadzeh powinny by¢é przediozone Inspektorowi. Kazde z hydraulicznie
testowanych urzadzeh powinno podlega¢ losowemu ponownemu sprawdzaniu przez Inzyniera.

6. Kontrola jako s$ci robot

Kontrola zwigzana z wykonaniem kanalizacji sanitarnej, przepompowni i rurociggéw ttocznych powinna
by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz robét zgodnie z wymaganiami norm PN-92/B-10735.
Przedmiotem kontroli jakosciowej bedzie zgodnos¢ wykonanych Robot i uzytych Materiatdw
z Dokumentacjg Projektowg Specyfikacjami Technicznymi i Poleceniami Inzyniera.

Badanie gtebokosci utozenia przewodow, ich odlegtosci od budowli sasiadujacych i ich
zabezpieczenia, badanie utozenia przewodow na podiozu i lokalizacji studzienek, badanie odchylenia

osi przewoddéw, badanie zastosowanych zigczy i ich uszczelnienie, badanie zmiany kierunkow

20



przewoddw i ich zabezpieczenia przed przemieszczaniem, badanie zabezpieczenia przed korozja,
badanie obiektow budowlanych na przewodach (w tym badanie podioza, sprawdzenie zbrojenia
konstrukgciji, izolacji wodoszczelnej, zabezpieczenia przed korozja), sprawdzenie przejs¢ rurociagdw
przez $ciany, sprawdzenie montazu przewodow i armatury, badanie szczelnosci przewodéw
grawitacyjnych, studzienek i komor (badania przy odbiorach prowadzi¢ zgodnie z normg

PN-EN 1053 :1998), proby cisnieniowe przewodow cisnieniowych.

Kontrola jakosci wykonanych robot dotyczy zgodnosci wykonania kanalizacji z dokumentacjgq
projektowg. Kontroli szczelnosci nalezy dokona¢ wg PN-EN 1610:2002. Budowa i badania
przewodéw kanalizacyjnych.

6.1. Roboty ziemne

Przy wykonywaniu wykopow pod rurociggi i studnie kontroli podlegaja:

+ usytuowanie poczatku i konca wykopu, oraz lokalizacja studni, dopuszczalne odchyiki
wynoszg (x)5cm w planie, () 1 cm w profilu,

- dlugos¢ ciagu - pomiaru dokona¢ tasma miernicza, a dopuszczalne odchyiki to () 5cm,
rownos¢ dna wykopu - sprawdzenia dokonuje sie tatg dilugosci 4m co 20m,
dopuszczalne odchytki wynoszg () 3cm

+ gtebokos¢ wykopu- pomiar nalezy wykonaé niwelatorem co 20m oraz na dowolnym odcinku
dlugosci 20m co 1m, dopuszczalne odchyiki wynoszg 10%, przy czym dopuszcza sie
sporadyczne wystepowanie spadku zerowego na diugosci 1m, lecz nie czesciej niz raz na
10m,

+ szerokos¢ dna - pomiaru nalezy dokonaé¢ tasma miernicza co 20m, a dopuszczalne
odchytki wynoszag +10cm i -5¢cm,

+ potozenie osi podiuznej - kontroli dokonuje sie tasmg mierniczg w stosunku do zatozonej
osnowy budowlano-montazowej co 100m na odcinkach prostych i w kazdym punkcie
zatlamania tasmy. Dopuszczalne odchyiki wynoszg () 5¢cm,

+ rodzaj i jakos¢ wykonanego zabezpieczenia scian wykopow.

Przy wykonywaniu zasypki kontrola robo6t polega na wizualnym sprawdzeniu czy usunieto
umocowanie scian oraz czy grunt uzywany do zasypki wolny jest od kamieni.

Ponadto kontroli podlega technologia wykonania i wskaznik zageszczenia wykonanej zasypki na
kazdej dziennej dziatce roboczej, co najmniej w dwdch miejscach.

Zmniejszenie wskaznika zageszczenia w stosunku do zaktadanego nie moze by¢ wieksze niz 0,04,
przy czym moze ono wystepowa¢ maksymalnie w 20% losowo pobranych prébkach.

Wykonawca zapewnia obstuge wilasnego laboratorium lub wspotpracujacego dla konkretnego
zadania. Wykonanie rob6t sprawdza i potwierdza Kierownik wpisem do Dziennika Budowy.

6.2. Kolektory

Kontroli podlega jakos¢ robot montazowych.
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Grubos$¢ podsypki mierzona co 20m moze mie¢ tolerancje 20%. Nieréwnosé powierzchni
podsypki sprawdza sie tatg diugosci 4m, na calej jej dlugosci moze wynosié (+)1,5cm.
Przy montazu kolektora kontroli podlega:

+ wizualna ocena jakosci wykonywanych potgczen rur,

« usytuowanie w planie - pomiar tasma mierniczg we wszystkich poczatkach, koncach i we
wszystkich zatomach trasy oraz co 100m na odcinkach prostych - dopuszczalne odchyiki
wynosza (x£)5cm,

« zgodnosc z profilem - pomiar wykonuje sie niwelatorem co 20m oraz na wybranym odcinku
dtugosci 20m co 1m, dopuszczalne odchytki wynoszg (x¥)1cm, przy czym dopuszcza sie
spadek zerowy na dtugosci 1m, nie czesciej niz raz na 10m,

- dilugos¢ ciggu - pomiaru dokonuj e sie tasmag mierniczg, a dopuszczalne odchyiki
wynoszg () 50cm,

- szczelnos¢ badania na catym odcinku pomiedzy sasiadujgcymi studniami.

Wykonanie rob6t sprawdza i potwierdza Inzynier wpisem do dziennika budowy.
6.3. Studnie
Kontroli podlega:

+ lokalizacja studni - dopuszczalne odchyiki wynoszg () 5cm w palnie i () 1cm w
profilu,

+ grubos¢ podbudowy - dopuszczalna odchytka 20%,

« wizualna ocena wyrobienia dna, obsadzenia rur, obrébki otworow, uszczelnienia
potgczen i obsadzanie stopni,

+ kontrola wysokosciowa potozenia dna i wierzchu studni. Pomiar nalezy wykonaé
niwelatorem w kazdej studni i wpustu sciekowego. Dopuszczalne odchytki wynoszg (t)
2cm.

Wykonanie robot sprawdza i potwierdza Kierownik wpisem do dziennika budowy.
7. Obmiar robot
Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu rob6t oraz podaniu rzeczywistych ilosci
uzytych materiatow.
Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowsg oraz dodatkowe, ktorych konieczno$é wykonania
uzgodniona bedzie w trakcie robét pomiedzy Wykonawca a Inwestorem.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca w spos6b okreslony w warunkach kontraktu.
Sporzadzony obmiar rob6t Wykonawca uzgadnia z Inwestorem w trybie ustalonym w umowie.
Wyniki obmiaru robo6t nalezy poréwna¢ z dokumentacjg techniczno-konstrukcyjng w celu
okreslenia ewentualnych rozbieznosci i ilosci robét.
Jednostka obmiaru - 1m wykonanego kolektora.

Wyniki obmiaru rob6t nalezy porowna¢ z dokumentacjg techniczng w celu okreslenia
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ewentualnych rozbieznosci i ilosci rob6t.

7.1. Roboty ziemne

Jednostkg obmiaru jest m®.

Jednostkg obmiaru pompowania jest 1 godzina.
Jednostka umocnienia scian wykopu - 1m?,

7.2. Kolektory i przyt acza

Jednostkg obmiaru jest 1m.

7.3.  Studnie, studzienki i przepompownie

Jednostka obmiaru jest 1 szt.

8. Odbior robdt

Odbioru rob6t dokonuje zespo6t powotany przez Inwestora, po catkowitym zakonczeniu prac,
dokonaniu prob i pomiaréw skutecznosci dziatania sieci.

Przyjecie rob6t moze nastgpi¢ tylko w przypadku uzyskania pozytywnego wyniku
przeprowadzonych préb i pomiaréw oraz wykonania prac zgodnie z dokumentacjg projektowq i
obowigzujgcymi i przepisami.

8.1. Roboty ziemne

Roboty podlegajg zasadom odbioru robd6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

8.2. Kolektory

Roboty podlegajg zasadom odbioru robét ulegajacych czesciowemu zakryciu.

Wyniki odbioru robét czesciowych winny by¢ ujete w formie protokotu i wpisane do dziennika
budowy, natomiast koncowe nalezy uja¢ w protokole.

9. Warunki ptatno $ci

Ceny zawierajg wszystkie czynnosci wymienione w p-kcie 5 niniejszej SST, obejmujacym
wykonanie robét oraz zakup, transport i sktadowanie materiatow.

Zgodnie z dokumentacjg projektowsg ilosé robdt zwigzanych z budowg kanalizacji sanitarnej jest
zgodna z iloscig w kosztorysie.

9.1. Roboty ziemne

- ptaci sie za 1m?® wykopu z wywozem oraz umocnieniem $cian i zasypkg wykopow,

- pfaci sie za 1 godzine pompowania..

9.2. Kolektory

— ptaci sie za 1m kanatu

10. Przepisy zwi gzane

PN-ENV 1046:2007  Systemy przewoddw rurowych z tworzyw sztucznych — Systemy poza
konstrukcjami budynkéw do przesytania wody lub sciekow — Praktyka

instalowania pod ziemig i had ziemig
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PN-87/B-01070

PN-EN 1610:2002
PN-EN 752-4

PN-92/B-10735
PN-B-10729
PN-EN 1671:2001
PN-EN 12050-1

PN-EN 752-2
PN-EN 752-1

BN-83/8971-06.00
PN-90/B-14501
PN-88/B-06250
PN-EN 124:2000

Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty i elementy wyposazenia.
Terminologia.

Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.

Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Obliczenia hydrauliczne

i oddziatywanie na Srodowisko.

Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

Zewnetrzne systemy kanalizacji cisnieniowej.

Przepompownie $ciekéw w budynkach i ich otoczeniu — Zasady budowy i
badania

styczen 2000. Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania.

styczen 2000- Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogolne

i definicje.

Rury i ksztaltki bezcisnieniowe. Ogoéine wymagania i badania.

Zaprawy budowlane zwykle.

Beton zwykly.

Zwienczenie wpustdw i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kolowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie,

sterowanie jakoscia.

Warunki techniczne i odbioru rurociggdw z tworzyw wydane w 1994 r przez Polskg Korporacije

Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i Klimatyzacji.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. W sprawie bezpieczenstwa

i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47/03 poz.401).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 1 pazdziernika 1993 r w

sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacji, remontach i konserwacji sieci
kanalizacyjnych (Dz.U.Nr 96/93 poz.437).

Wymagania COBRTI INSTAL Zeszyt 9 ,Warunki techniczne wykonania i odbioru

sieci kanalizacyjnych", sierpienn 2003r
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